数术领域卫星导航系统
[bookmark: _GoBack]核心理论：
硬件：天时、地利、人和。
特点：具有稳定亘常不变的特性。
软件：释、儒、易、哲、道、法、术、略。
特点：思维变现，可变性。从不同的角度切入同一事物得出不同的结论。
软件与硬件的关系：软件与硬件为中心，展开做功，互为表里、阴阳互动、动中求平、圆融为一，剩余智慧得出相同结论的作用关系。

操作步骤：
全息第一维、基本点：象场（太极）阴、阳，五行、干、支，生、克、十神、宫位、生、旺、墓、绝、神煞。时、空基本点的划分原理与释义应用。
全息第二维、干支路线：从干、支的刑、冲、合、害、会、方，的行走路线诠释事或物的形成、发生、发展过程。
全息第三维、喜忌吉凶：三维空间生物所认知的旺、平、衰，喜、忌面从而推断事物的形成、发生、发展过程与吉凶定性。推流年的法门，推流年吉凶立竿见影。
全息第四维、象场：象场的六种格局，全息推定日主的富、贵、贫、践，层次及寿、夭、吉、凶，定位。
全息第五维、佛易圆融：寻因正命，从业、渡人的同时度己，艺术人生。
全息第六维、出世入世：驾驭象场， 净业通玄。
全息第七维：阿赖耶识。
全息第八维：转八识成四智。
全息第九维：妄尽还原，九九归一。

